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Projekt-/Themenbeschreibung: 
In der Mensch-Roboter-Kooperation ist 
ein Ziel, dass der Roboter auf die 
Flexibilität des Menschen reagieren kann. 
Um dies zu tun, müssen die durch den 
Menschen durchgeführten Tätigkeiten 
erkannt und interpretiert werden können. 
Ein Ansatz zur Erkennung dieser 
Tätigkeiten mit Hilfe von Hidden Markov
Models wurde bereits begonnen zu 
entwickeln. Dabei wird der Werker mit 
Hilfe einer Kinect und dem Leap Motion 
Sensor erkannt und seine 
Positionsänderungen ausgewertet. Auf 
diesen Ansätzen soll aufgebaut werden.

Ihre Aufgaben: 
• Einarbeiten in das Thema Hidden 

Markov Modells

• Erweiterung des bestehenden 
Ansatzes

• Einbettung des Ansatzes in das 
Gesamtsystem

• Implementierung des Modells für 
den Betrieb
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DIE FRAUNHOFER-EINRICHTUNG IGCV SUCHT AB SOFORT EINE/N STUDENTISCHE/N MITARBEITER/IN FÜR

Was Sie mitbringen: 
• Studium der 

Ingenieurswissenschaften oder der 
Informatik

• Programmiererfahrung 
wünschenswert

• Selbstständiges Arbeiten

Was Sie erwarten können: 

• Spannendes und interdisziplinäres 
Arbeitsumfeld

• Austausch mit anderen 
Studierenden

• Hochwertige Ausstattung


