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Projekt-/Themenbeschreibung: 
Im einem Forschungsprojekt sollen mobile 
Roboterteams gemeinsam Aufgaben 
erfüllen. Dazu gehört auch die Mensch-
Roboter-Interaktion. Hier soll betrachtet 
werden, wie der Mensch mit dem 
Roboter intuitiv interagieren kann (bspw. 
Durch Gestensteuerung). Vom Menschen 
durchgeführte Gesten werden 
kamerabasiert aufgenommen und 
ausgewertet. Um den Roboter 
entsprechend der Geste ansteuern zu 
können, muss eine Schnittstelle 
(verbunden mit einer Wissensverwaltung) 
entwickelt werden.

Ihre Aufgaben: 
• Einarbeitung in Methoden zur 

multimodalen Darstellung

• Auswahl geeigneter Methoden und 
praktische Erprobung

• Bewertung der Darstellungsweisen

• Implementierung einer geeigneten 
Darstellung
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Was Sie mitbringen: 

• Studium der 
Ingenieurswissenschaften oder der 
Informatik

• Programmiererfahrung 
wünschenswert

• Selbstständiges Arbeiten

Was Sie erwarten können: 

• Spannendes und interdisziplinäres 
Arbeitsumfeld

• Austausch mit anderen 
Studierenden

• Hochwertige Ausstattung


